
Commande de téléphérique avec platine DM424

Motoréducteur
3 à 12V continu

2 Diodes  1N4002 à 4007 (attention au sens)

2x DO-FIN DE COURSE :
La languette est activée par la
présence de la cabine qui doit
« ouvrir » le contact du fin de course.

2x interrupteurs fin de course

Bloc alim réglable
0822-EPSSE10

+ Alim

Nota : si nécessaire les alimentations peuvent être séparées :
E: entrée pour le moteur continu M: alimentation de la platine 12 à 18V ac ou DC

Les « fin de course » sont fermés au repos et s ’ouvrent en présence de la cabine :
le courant se coupe et la cabine redémarre à l ’inversion de l ’alimentation grâce à
la diode 1N400x.            Le sens des diodes doit être cohérent avec l ’alimentation.

Proposition de câblage par MICRO-MODELE
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